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Mittelwellensender 800 Watt 


1. Verwendungszweck 

Der 800-Watt-Mtttelwellensender entspricht den Bedingungen des Vertrages von Atlantic- 
City 1947 und den Vorschriften des Registers der UdSSR. Er dient als Schiffssender zur 
Abwicklung des Telegrafie-Funkverkehrs. 

2. Technisdie Daten 

Frequenzbereich: 405 . . . 535 kHz (740,7 . . . 560,8 m) 

Durchstimmbar und folgende einstellbare Rastfrequenzen: 

410 kHz (732 m) 480 kHz (625 m) 

425 kHz (706 m) 500 kHz (600 m) 

454 kHz (661 m) 512 kHz (586 m) 

468 kHz (641 m) 

Durchstimmbare Steuer- 

stufe: 202,5 . . . 267,5 kHz 

Frequenzkontrolle: Leuchtquarz 500 kHz 

Frequenztoleranz: 1 x 10— 3 

nach 2Stunden Thermostatenheizung und 10 Minuten Vorhei- 
zung des Senders bei Temperaturen zwischen — 10° C und 
+ 35°C und Netzspannungsschwankungen von +2?^ 

Einstellunsicherheit: 1 x 10— 4 

Senderausgang: Z = 60Ohm unsymmetrisch 

Betriebsarten: A! Telegrafie tonlos 

A 2 Telegrafie tonend 

Nennleistung: Bei Ai-Betrieb 800W, in Stufen schaltbar auf ca. 250W, 100W 

und 30W. 

Bei A 2 -Betrieb Tragerleistung ca. 25$ der Nennleistung. Diese 
Leistung ist zugleich auch die max. mogliche Leistung bei Be- 
lastung des Senderausganges mit 60 Ohm 

Tastung: Gittersperrspannungstastung der Vervielfacherstufe uber Tast- 

relais. Hart- und Weichtastung ist vorgesehen 

Modulationsart: Bremsgittermodulation in derLeistungsstufem =80$ bei 800 Hz 

Klirrfaktor bei m = 80$ 

und f = 800 Hz ^ 10$ 

Storton bezogen auf 
m - 80$: —40 db 

Telegrafiergeschwindigkeit: 200 Zeichen pro min. 

Rohrenbestuckung: Steuersender: 3xSRS552 

2xEF 14 

Bediengerat: 1 x EF 14 1 x EF 11 

1 xEBF 11 lx EL 11 

Endstufe: 1xSRS502 

Netzgerat: 3xEZ 12 IxSTV 280/80 

Betriebsspannung: 3x 220 V/50 Hz 
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Lelstungsbedarf: 


Aufnahme 

bei 

L 

100 W 

eistungsschalte 

300 W 

r 

800 W 

Vorheizen 

ca. 500 VA 

ca. 700 VA 

ca. 700 VA 

Betrieb Aj 

ca. 1 kVA 

ca. 1,6 kVA 

ca. 2.9 kVA 

Betrieb A 2 

ca. 1 kVA 

ca. 1,3 kVA 

ca. 1,9 kV A 


GroBte Abmessungen: Breite: 1310 mm Tiefe:480mm Hohe: 1860 mm 

Gewicht: ca. 500 kg 

Stromversorgung: 1. direkt aus dem Bordnetz 

2. aus einem Gleichstrom bordnetz uber einen entsprechenden 
Umformer 


Aufbau: 

Das Gerdt 1st schwallwasserdicht und enthalt in zwei Gestellen 7 Einschube, die durch 
Schraubverschlusse befestigt sind. Jeder der k I e i n e re n Einschube ruht auf einem Gleit- 
schlitten und laBt sich nach Losen des Verschlusses leicht aus dem Rahmengestell heraus- 
ziehen und urn 45° nach unten kippen, so daB alle Bauteile gut zuganglich sind. Die 
drei groBeren Einschube konnen auf Rollen herausgezogen werden. Eine Sperrklinke 
verhindert, daB der herausgezogene Einschub aus dem Gestell fallt. 

Die Bedienungselemente, Sicherungen und Instrumente befinden sich an der Frontplatte 
eines jeden Einschubes, der AntennenanschluB auf der oberen Flache des Gestells. Die 
Einschube sind durch Kontaktmesserleisten an ihrer Ruckseite und Kontaktfederleisten im 
Gestell mit der Gestellverkabelung und durch diese miteinander verbunden, wahrend 
die Verbindungskabel zwischen den Gestellen und die von auBen kommenden Leitungen 
an die Klemmleisten in den Gestellen angeschlossen werden. 

Die Gestelle enthalten: 

Gestell I 


1. Netzgerat 

(800 V) 

Typ 1491,12 A1 

2. Endstufe 

(800 W) 

Typ 1655,1 

A1 

3. Bediengerdt 


Typ 1493,8 

A1 

4. Steuersender 

(100 W) 

Typ 1644,4 

A1 

Gestell II 





5. Netzgerat (2000 V) Typ 1491,11 A1 

6. Antennenabstimmgerat Typ 1554,16 A1 

7. Antennenabstimmtabelle Typ 1399,5 A1 


Der Sender wird vom Bediengerdt aus in Betrieb gesetzt und auf die gewunschte Betriebs- 
art und Leistung geschaltet. Er kann auBerdem von einem zusatzlichen, am Arbeitsplatz 
des Funkers befindlichen Fernbedienpult ein- und ausgeschaltet sowie getastet werden. 
Die beiden nebeneinanderstehenden Gestelle werden zusammengeschraubt. Es ist moglich, 
je nach den raumlichen Gegebenheiten das Gestell II rechts oder links neben dem Gestell I 
aufzustellen. 

Zur Ableitung der beim Betrieb entstehenden Warme dient ein auBerhalb des Funkraumes 
montiertes Geblase. In der Grundplatte jedes Gestelles ist ein Filter eingebaut, das die 
vom Geblase durch das Gerdt gesaugte Kuhlluft reinigt. 

AuBerdem befinden sich im Gestell I eine Netzverdrosselung und ein Schalter, der beim 
Ausbleiben der Kuhlluft den Sender auf Vorheizen zuruckschaltet. 

Das Gestell II enthalt die Hauptsicherungen, einen Schaltschutz fur den Luftermotor und 
zwei Ersatzfilter. 

Damit die Vibrationen des Schiffskorpers nicht auf das Gerdt ubertragen werden, sind 
die Gestelle durch Sch wing metal I puffer abgefedert. 
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Schachtsignal-Anlage 

Zur Steigerung der Forderleistung und Erhohung der Sicherheit im Forderbetrieb ist eine zuverlassig arbeitende Haupt- 
schachtsignal-Anlage unerlaBlich. Durch sie muB eine schnelle und unmiBverstandliche Signalgabe zwischen den Sohlen, 
der Hangebank und dem Fordermaschinenraum unbedingt gewahrleistet sein. 

Bei den bisher gebrauchlichen Hauptschachtsignal-Anlagen wird das Gesamtsignai, das aus dem Ankundigungssignal 
(Standsignal) und dem Ausfuhrungssignal („Halt ‘, „Auf'‘ oder „Hdngen”) besteht, mit Einschlagweckern als Gruppen 
signal von der Sohle zur Hangebank und von dort zum Fdrdermaschinenraum geschlagen. Diese Gruppensignale, die 
unter Umstanden eine groBe Zahl von Signalschlagen umfassen, konnen, abgesehen von dem hohen Zeitaufwand, 
zu MiBverstandnissen fuhren, wenn sie nur akustisch erfolgen, 

Die Nachteile der bisherigen Durchgabe von Ankundigungssignalen fuhrten zur Entwicklung einer optisch-akustischen 
Signalgebung, unter Zuhilfenahme von Wechselstrom-Drehmeldern. Durch die Verwendung dieser Bauelemente werden 
nur noch die aus maximal drei Schlagen bestehenden Ausfiihrungssignale mit den Einschlagweckern durchgegeben. 
Urn beim Empfang auch dieser Signale MiBverstandnissen vorzubeugen, wurde gleichzeitig eine Kontrolleinrichtung 
geschaffen, die die mit den Signaltasten geschlagenen Aus^uhrungssignale optisch festhalt. 

Die Hauptschachtsignal-Anlage besteht aus folgenden Einzelanlagen : 

Anrufanlage und Sohlenblockiereinrichtung 

Wediselstrom-Drehmelder-Anlage fur die Ankundigungssignale 

Einschlagwecker-Signal-Anlage 

Fertigsignal-Anlage 

Schachthammersignal-Anlage 

Notsignal-Anlage 

Buhnensignai-Anlage 

Fordermaschinen-Sperreinrichtung 

Automatische Geschwindigkeitsbegrenzung 

Geschwindigkeitsfernanzeiqe 

FahrzielsignaFEinrichtung 

Storschalter (Havarieschalter) 

Strom versorgungs-ErdschluBuberwachungs-Einrichtung 

Bei der Entwicklung der Anlage wurden die „Bestimmungen iiber die Errichtung, Prufung, Wartung und Instandsetzung 
elektrischer Signalanlagen in Haupt- und Blindschachten mit Seilfahrt zugrunde gelegt. Der Ankundigungssignalgebei 
und AnkOndigungssignalempfanger ist schlagwettergeschutzt ausgefuhrt. 


Ankiindigungssignalgeber und Empfdnger (s. Titelseite) 
(schlagwettergeschutzt) 


Anzahl der Kommandos: 15 
Betriebsspannung : 1 1 0 V 50 Hz 

110 V = 


Leistungsaufnahme: 
Abmessungen : 


Gewicht: 


ca. 150 VA Wechselstromleistung cos ;■ ca. 0,3 

ca. 70 W Gleichstromleistung 

Lange ca. 635 mm 

Breite ca. 346 mm 

Tiefe ca. 338 mm 

ca. 80 kg 
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Das Schreibgerat zeichnet die ermittelten Neigungswerte auf. Es besteht aus einem korrosionsbestandigen Leichtmetall- 
gehduse, in dem die Schreibeinrichtung untergebracht ist. Die Aufzeichnung erfolgt mit einem Saphirschreibstift auf 
Wachsschichtpapier. Eine besondere Wartung, wie sie bei Tintenschreibgeraten notwendig ist, ist daher nicht erforderlich. 
Der Papiervorschub von 60 mm/h erfolgt durch ein Uhrwerk mit Handaufzug. 

Das Gerdt ist mit einer zusatzlichen Skaia versehen, an der gleichzeitig die gemessenen Werte abgelesen werden 
konnen. Das Ausfallen der Betriebsspannung wird durch eine von auBen sichtbare Stromlosmarke angezeigt. 

Die Zufuhrung des Kabels erfolgt uber eine Kabeleinfuhrung. 

Anzeigebereich : + 10% Neigung = + 5° 

Schreibgenauigkeit: + 1,6% bezogen auf 180° Zeigerausschfag 

Betriebsspannung: 110V/50Hz 

Leistungsaufnahme : ca. 25 VA 

Abmessungen: Lange 580 mm 

Breite 350 mm 
Ttefe: 165 mm 

Gewicht: ca. 1 7 kg 

Der Empfanger besteht aus einem topfartigen Blechgehduse und ist 
fur den Schalttafeleinbau vorgesehen. Die Zufuhrung der Betriebs- 
spannung erfolgt iiber 5 AnschluBklemmen, die auf der Ruckseite des 
Gerates angeordnet sind. Die Skalenscheibe ist ebenfalls, wie beim 
Schreibgerat, mit einer Teilung in Grad und einer Teilung in Prozent- 
neigung versehen. 

Anzeigebereich : 

Anzeigegenouigkeit 
Betriebsspannung : 

Leistungsaufnahme : 

Abmessungen : 

Gewicht: 

Weitere Auskunfte werden auf Wunsch gern erteilt 


+ 10% Neigung — 4- 5° 

+ 0,8% bezogen auf 360° Zeigerausschlag 

110 V/50 Hz 

ca. 25 VA 

230X230 mm 

Tiefe 135 mm 

ca. 6 kg 
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Vertikalen i$t ein induktiver Abgriff vorgesehen. Die bei der Auslenkung des Pendels induzierte Spannung wird uber 
eine Verstarkereinrichtung auf einen Steuermotor gegeben, der eine Nachlaufeinrichtung betatigt. Die ermittelten 
Winkelwerte werden elektrisch durch Drehmeldersysteme auf die Anzeige-Empfanger bzw. Schreibgerate zur Registrierung 
fernubertragen und konnen in den einzelnen Bedienungs- bzw. Fiihrerstanden laufend abgelesen werden. Im Gerdt ist 
eine einstellbareKontakteinrichtung vorgesehen, die durch die Nachlaufeinrichtung betatigt wird und bei einer bestimmten 
Langs- bzw. Querneigung ein optisches oder akustisches Warnsignal auslost. Eine weitere ebenfalls einstellbare Kontakt' 
einrichtung wird durch das Ausschlagen des Pendels unmittelbar betatigt. Die Kontakteinrichtung kann in einen fremden 
Stromkreis geschaltet werden und ist damit unabhangig von der Eetriebsspannung des Getates. Dadurch bleibt auch 
bei Ausfall der Betriebsspannung die Warneinrichtung betriebsbereit. 

Das Gerdt ist so konstruiert, daG eine Neigung bis zu +10° gemessen werden kann, wobei je nach Bedarf der 
Ausschlag des Pendels durch einstellbare Anschlage begrenzt werden kann. 

Die MeGgenauigkeit am Pendel des Gerates betrdgt + 0,1 Winkel- 
grad, die Anzeigegenauigkeit am Ableseempfdnger 0,3 Winkelgrad. 

Urn ein unbefugtes Dffnen des Gerates zu vermeiden, ist es, auBer 
dem angebauten Klemmenkasten, plombierbar. 

Das Gerdt hat gegenuber den bereits bestehenden Anlagen nicht 
nur den Vorteil, daG die Neigungswerte laufend angezeigt und 
r egistriert werden. Durch den Einbau einer Zusatzeinrichtung in Ver- 
bindung mit einem Leistungsbegrenzungsrelais kann es auch als 
Steuergerdt verwendet werden. Hierbei wird die Leistung des 
Antriebsmotors fiir das Hauptforderbandentsprechendder jeweiligen 
Langsneigung der Brucke gesteuert. 

Die bisher ubliche Leistungsbegrenzung des Antriebsmotors erfolgte 
durch einen Festwiderstand, dessen Wert auf die Leistung des 
Motors bei der max. BandbelGstung (kg/lfm. Band) und der max. 
zulassigen Minus-Neigung der Brucke berechnet ist. Bei Uber- 
schreitung der Leistung erfolgt die Abschaltung des Motors. Da 
aber mit zunehmender Neigung und gleichbleibender Bandbe- 
lastung eine groBere Leistung des Motors erforderlich ist, muG, 
durch die Festeinstellung der Begrenzung bedingt, die Bandbe- 
lastung verringert werden. Damit ist eine wesentliche Leistungs- 
minderung verbunden. Durch die Verwendung des Neigungs- 
messers als Steuergerdt ergibt sich der groBe Vorteil, daG in jeder Stellung innerhalb der zulassigen Neigung die 
Bandbelastung volt ausgenutzt werden kann und somit die groGtmogliche Leistung der Brucke erreicht wird. In diesem 
Fall wird die Beschriftung und Teilung der Empfanger-Skala in KW vorgenommen. 



MeGbereich : 

Auslosung des Warnsignals: 
Betriebsspannung: 
Leistungsaufnahme: 
Abmessungen : 

Gewicht: 


+ 10% Neigung = + 5° 
Nach Angabe des Kunden 
110 V/50 Hz 
ca. 100 VA 
Lange: ca. 940 mm 
Breite: 546 mm 

Tiefe: 276 mm 

ca. 80 kg 
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Signalsciule 

mit Pro)ekt:onseinrichtung fur Ankundigungssignale 
Fertigsignaleinrichtung 
Kontrolleinrichtung 
Notsignalanlage 
Buhnensignalanlage 
Geschwindigkeitsfernanzeige 
Fahrzielsignaleinrichtung 

Betnebsspannung : 1 10 V 50 Hz 
110 V = 

Abmessungen: Lange ca. 1900 mm 

Breite ca. 720 mm 

Tiefe ca. 550 mm 

Gewicht : ca. 125 kg 

In der Entwicklung befindet sich ein elektrischer Fordermaschinen- 
tachograf zur Registrierung der wichtigsten Signale u. a. der Ankundi- 
gungssignale, der Ausfuhrungssignale und des Notsignals. Der AnschluB 
dieses Gerates ist in der Signalsaule bereits vorgesehen. 

Weitere A u s k u n f t e w e r d e n aufWunsch gern erteilt 



Neigung smeB-Anlage 

Die NeigungsmeB-Anlage ist uberwiegend zur Aufstellung auf Abraumforderbrucken vorgesehen, um die Langs- bzw 
Querneigung der Brucken wahrend des Betriebes zu messen. Entsprechend dem erschutterungsreichen Betrieb ist die 
Anlage besonders robust ausgefuhrt. 

Sie entspricht der Schutzart P 33 nach DIN 400 50. 

Zur Anlage gehoren: 

1 LangsneigungsmeB-Anlage 
bestehend aus: 

Langsneigungsmesser, Schreibgerat, Anzeige-Empfanger. 

1 QuerneigungsmeB-Aniage 
bestehend aus: 

Querneigungsmesser, Schreibgerat, Anzeige-Empfanger. 

Der Umfang der Anlage richtet sich nach dem jeweiligen Verwendungszweck. 

Die Gerate fur die Messung der Langs- und Querneigung haben, bis auf die Skalenbeschriftung, die gleiche Ausfuhtung. 
Die Skalen sind mit einer doppelten Teilung, in Winkelgrade und Prozentneigung, versehen. 

Das Neigungsmefrgerat besteht im wesentlichen aus einem physikalischen Pendel mit einer gedampften Schwingungs- 
dauer von ca. 4 sek. und liegt damit auBerhalb der angeregten Schwingung. Um die auftretenden Storschwingungen 
auf ein Minimum herabzusetzen, hat das Pendel eine auBerst gute Dampfung. Zur Messung der Abweichung von der 
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Resonancemetre (Grid-Dipper) Type RM I et RM II 
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Resonancemetre (Grid-Dipper) 

Type RM I et RM II 

Sommaire 

Le resonancemetre est en principe un osciMateur, dans le circuit de grille duquel est place un 
amperemetre pour observer le courant de grille. La sensibilite de I’amperemetre peut etre reglee 
au moyen du potentiometre. 

Les modes d’operation sont: 

Commutateur en position I «G» Grid-dip metre (Resonancemetre) 

L’oscillateur produit des oscillations non-amorties et non-sonores 

Commutateur en position II «$" Emetteur module 

L’oscillateur produit des oscillations dont I’amplitude est modulee par la frequence (50 c/s) 

du reseau. 

Commutateur en position III “W" 

La tension anodique est coupee. L’appareil est passif et peut servir pour mesurer les ondes 
d’absorption. 

Commutateur en position IV «E» 

En branchant un ecouteur aux deux douilles on peut faire travailler I appareil comme re- 
cepteur a galene, la tension anodique etant coupee. 

Par I'interrupteur a rotation combine avec le potentiometre I’appareil est mis dans le circuit du 
reseau ou coupe. 

Possibilites d'utilisation 
Le resonancemetre peut servir pour 

1. L'alignement de I’emetteur 

2. L’alignement du recepteur 

3. Les mesures de resonance aux antennes 

4. Mesures de frequence 

5. Mesures d’inductance au moyen de la capacite normale 

6. Mesures de capacite au moyen de I’inductance normale 


Donnees techniques 


Gammes de frequences 


RM 1: 1. 

100 . . 

. 250 kc/s 

RM II: 1. 

1,7 . . 

3,6 Mc/s 

2. 

250 . . 

, 500 kc/s 

2. 

3,6 . . 

8 

Mc/s 

3. 

500 . . 

. 1200 kc/s 

3. 

8 . 

. 18 

Mc/s 

4. 

1,2 . . 

3 Mc/s 

4. 

18 . 

. 42 

Mc/s 

5. 

3 . . 

8 Mc/s 

5. 

42 . 

. 100 

Mc/s 

6. 

8 . . 

20 Mc/s 

6. 

100 . 

. 250 

Mc/s 


Precision de frequence: + 3" „ 


Modes d'operotion: 

Alimentation: 
Consommation : 

Jeu de lampes 
Dimensions: 

Poids: 


a) G 

b) S 

c) W 

d) E 

110/220 V 40 ... 60 as 
environ 1 0 Watt 
1 x EC 92 

environ 75 x 55 x 200 mm 
environ 1 kg 
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Mod* d'emploi pour des possibilites d' utilisation 

1 Alignement do I'emetteur 

1.1 Pour controler la frequence de resonance des circuits oscillatoires d'un emetteur mis hors de 
contact (a froid), la bobine du circuit oscillatoire du resonancemetre (commutateur en posi- 
tion G) doit etre mise a proximite de la bobine du circuit oscillatoire qui doit etre examine. 
La frequence de resonance est cherchee en operant le bouton syntonisateur et au besoin en 
echangeant la bobine du resonancemetre. Le cas de resonance est indique par un soudain 
decroissement du courant de grille, dit "dip”. Le potential HF est enleve a I’oscillateur du 
resonancemetre. Pour tonir au minimum le disaccord des circuits d’epreuve et de 
mesure il laut eloigner la bobine du resonancemetre tant de la piece d examiner 
d ffaire le ««dip*» juste a reconnoitre. 

5.2 Pour mesurer les circuits oscillatoires d'un emetteur durant I’operation par rapport a leurs 
frequences de travail il faut employer le resonancemetre comme ondemetre pour les ondes 
d'absorption. (Commutateur en position W) 

La frequence de resonance est determine comme sous 1.1 Prenez garde! Un accouplement 
trop dense peut mener a la destruction du resonancemetre meme pour des puissances de 
quelques Watts dans le circuit oscillatoire a examiner. La tension HF accouplee sera redressee 
a I intervalle cathodegrille du tube du resonancemetre. L’instrument dans le circuitgrille montre 
le flux du courant par une deviation de I'aiguille a droite en cas de resonance. — Voir aussi 
le texte en gros caracteres sous 1.1 

1 .3 Pour les modes doperation A 2 et A 3 de I emetteur a mesurer I'on peut examiner la modu- 
lation en branchant aux deux douilles un ecouteur serre-tete (commutateur en position E) 
et en placant le «grid-dipper» ajuste a resonance a proximite de letage final de I emetteur ou 
de I'unite d'antenne, respectivement de la sortie a I'antenne. II faut faire attention pour les 
puissances considerables de HF. 

2 Alignement du recepteur 

2.1 IF-Alignement 

Le resonancemetre est ajuste a la vaieur de la frequence intermediate (commutateur en 
position G). A la sortie de I amplificateur basse frequence on intercale un outputmetre respec- 
tivement un appareil a mesurer le courant alternatif par un condensateur. 

Le resonancemetre est couple sur le circuit-grille de I etage mixte. Le procede est semblable 
pour I amplificateur de son a frequence intermediate d'un recepteur de television. Les 
amplificateurs a large bande (frequence intermediaire pour images) sont alignes par I’ajustage 
au maximum des circuits particuliers a leur frequence de resonance. 

2.2 L oscillateur d un recepteur super-heterodyne est aligne comme decrit sous "Alignement 
d'emetteur». Pour les recepteurs de telegraphie le procede est le meme pour le second 
oscillateur (BFO). 

2.3 Pour etalonner un recepteur pour des frequences de reception ou aligner les circuits preli- 
minaires, il faut accoupler le resonancemetre (commutateur en position G ou S) par un court 
cable de mesure comme antenne a I'entree d’antenne. La distance de I’antenne fictive au 
resonancemetre est variee selon la sensibilite de la piece a examiner.de sorte d eviter une 
surmodulation (bouchage) de I'entree. Les circuits preliminaires des postes de television 
peuvent etre alignes de la meme maniere. 
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3 Mesures de resonance aux antennes 

Commutateur au resonancemetre en position G 

La bobine de I'appareil est accouplee an fil d’antenne, si possible au ventre d’intensite du 
courant. La frequence de resonance est alors mesuree de la maniere decrite. II faut consi- 
dered toutefois, que le «dip” est indique pour les antennes non seulement sur I’onde fonda- 
mentale, mais aussi sur les harmoniques. 


4 Mesures de frequence 

Comme on voit, les frequences de circuits passifs et actifs (oscillants)peuvent etre determinees. 
Aux circuits oscillatoires passifs la nettete du «dip» permet de juger de la qualite du circuit. 
II faut toujours prendre en consideration que le resonancemetre doit s'accoupler a I’echan- 
tillon a examiner d'une maniere assez lache pour faire le dip au cas de resonance juste 
reconnaissable, un accouplement trop fort causant un disaccord des circuits. L’erreur de 
mesure est alors moins de i 3%- 


5 Mesures conductance 

Un condensateur correspondent parordrede grandeur avec une capacite connue est monte 
avec la bobine a mesurer comme circuit oscillatoire en derivation. La bobine du resonance- 
metre (commutateur en position G) est accouplee a I’inductance inconnue et la frequence 
de resonance du circuit est determinee. De la capacite C du condensateur connu et de la 
frequence lue au resonancemetre on peut determiner au moyen de la formule d’oscillation 
de Thompson 

a)- * LC = 1 assez exactement 

I’inductance 1 


selon les besoins. 


Mesures de capacite 


6.1 Le procede est le meme comme sous point 5, mais on fait usage d'une bobine normale 
d'inductance connue, qu'on branche en parellele avec le condensateur inconnu. 


De la formule 


C = 


1 

to 2 • L 


on peut evaluer la capacite. 


6.2 La mauvaise resistance d’isolement d'un condensateur peut etre reconnue par des mesures 
de comparaison (lieu de resonance tres peu prononce). 

Bien entendu, I'exactitude des mesures sous points 5 et 6 a ses limites. Une bobine a ondes 
ultra-courtes avec deux spires se mesure tant peu exactement comme un condensateur de 
2 pF. Mais ces possibility pour mesurer seront utiles pour I’orientation la ou il n’y a pas 
d'appareil de mesure L-C. (Petits ateliers de reparations, amateurs de t. s. f. a ondes courtes 
de radio ou de television.) 


Attention ! 

Pourtravaux a haute frequence il faut tenir compte des prescriptions sur les installations a haute 
frequence. 
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